Instituto Privado de Educacion Técnica Juan XXIII - D76

TRABAJOS PRACTICOS: del 23 de octubre al 6 de noviembre
Los trabajos seran enviados a los docentes a través de los medios que los docentes
estipularon.

Asignatura: Electrdnica ll

Profesor Responsable: Gastiasoro Francisco

Mail: Gastia.bioing@gmail.com

Curso/Especialidad: 6to Electrénica

Tema: Teoria y Aplicaciones no lineales de Amplificadores operacionales. Parte 2
Consigna de Trabajo: Analizar y disefiar circuitos con amplificadores operacionales.
Introduccion:

Otros usos del amplificador operacional incluyen las aplicaciones no lineales. Estas aplicaciones se caracterizan por
tener dos estados en su salida, que son las tensiones de alimentacidn. Pero para que esto ocurra no deben tener
realimentacidn o tener realimentacién positiva. Las aplicaciones que veremos en este trabajo practico son:
comparadores y osciladores.

Antes de resolver la actividad de este TP, le sugiero leer el material de estudiosobre Osciladores y Comparadores y
ver los videos(Video osciladores, Video Comparadores) explicativos delos mismos. Una vez visto y estudiado, el
material antes citado, vea el video ayuda y resuelva la siguiente actividad:

Actividades

1) Para el siguiente circuito calcule la frecuencia maxima y minima de oscilaciéon. Amplitud pico a picoy voltaje
maximo y minimo de Vo. El potencidmetro y las resistencias variables pueden variar entre 0Q y 500kQ.
Realice las graficas correspondiente de carga y descarga del capacitor y la salida Vo(t) si: VR1=100KQ ,
VR2=400kQ y VR3=100KQ con respecto a -9V.
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https://drive.google.com/file/d/18jZ_W0MgjFgr-aV80MeknkYVfM_xN0jT/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1J0YP_8UMWOWabNXP81nLwoaXjS2kvnF5/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1JU_bswjyhfC2o0iYrNiec9CxjwUeUKw3/view?usp=sharing
https://drive.google.com/file/d/1_nn7ThMD-4xm5jlnpJ4nvHYujW02EAai/view?usp=sharing

2) Elsiguiente circuito se utiliza para controlar el llenado de un tanque de agua de un barrio. La salida Vo se
conecta a una etapa de potencia que comanda el encendido de una bomba de agua. El sensor mide el
porcentaje de llenado del tanque. Ud deberd indicar cual serd el porcentaje minimo y maximo en el que se
activard y desactivara la bomba. Proponga alguna modificacidon para que el tanque pare de llenarse cuando
este al 100% de nivel de agua. Realizar las graficas Vo(Vi) y proponga una grafica de Vi(t), indicando los
valores, en el que se activara y desactivara la bomba. Para ello superponga la grafica de Vo(t)
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Aclaracion importante: “Los problemas deberdn ser resueltos y entregados en forma prolija, clara y con letra
legible. Si ud. lo desea podré entregarlo en formato digital. Se debera detallar con férmulas y/o palabras todos los

pasos realizados para la resolucion del problema”



Asignatura/s: Proyecto de Practicas Profesionalizantes
Profesor/es Responsable/s: Aguirre Gabriel  (0343-154381491) jogaaguirre@gmail.com
Curso/Especialidad: 6to Electronica

El taller, hogar del técnico en electrénica.

Consigna de Trabajo:

En base a una clase virtual programada para el jueves 29 de octubre de 2020%*, los alumnos
deberan realizar un informe e ilustrar sobre los siguientes temas directamente relacionados con
nuestra tarea diaria dentro de un taller.

e lluminacion en el taller
e Carteleria de seguridad
e ART: ¢{Qué es? ¢ Como funciona y que rol tiene cada persona en caso de un accidente?

Nota: Se enviara alos alumnos mediante vias electronicas, folleteriay material propio de PREVENCION ART, que nos
serviran de base parala clase propuesta.




Asignatura: Laboratorio Il
Profesor Responsable: Wicky, Rodrigo Exequiel

Curso/Especialidad: 6° Afio Ciclo Superior Electronica

Tema: Utilizamos Arduino como herramienta.

Consigna de trabajo: Con un arduino realizaremos la programacién de distintos componentes
gue hoy quedaron obsoletos en el campo de prueba pero que aun en distintas areas se siguen
utilizando, como lo son las compuertas logicas y distintos sensores, como el de ultrasonido,
infrarrojos, etc.

Se simularan las compuertas l6gicas esenciales e identificaran cada una de ellas con arduino. y al
menos dos componentes de los denominados periféricos de arduino, programacién y explicaciéon
de las lineas de comando.

Metodologias: Utilizando la investigacion en la web y tutoriales de youtube.
Recursos utilizados: Web y sitios relacionados con electréonica.

Observaciones: QUEDA PENDIENTE LA PRACTICA DE LOS TP ANTES MENCIONADOS,
QUE, ES DONDE REALMENTE SE PRODUCEN LOS MAYORES DESAFIOS.

Ante cualquier duda contactarse conmigo.

Saludos. Prof. Wicky



SEGUNDA ETAPA TRABAJO PRACTICO N°3 CAPACIDADES COORDINATIVAS.
MATERIA: EDUCACION FiSICA.

DOCENTES: Sebastian Ferndndez Kremer, José Lyardet, Carolina Escamilla

DESTINATARIOS: CICLO ORIENTADO AMBOS SEXOS. ENVIAR EL TRABAJO A SU PROFESOR.
Correos:

profesebafk @gmail.com

joselyardet@hotmail.com

acarolinaescamilla@hotmail.com

2° ETAPA TERCER TRABAJO

~ CAPACIDADES COORDINATIVAS”

COORDINACION MOTRIZ

® Es la capacidad que tiene
nuestro cuerpo de realizar
cualquier movimiento de
forma armonica N
voluntaria.

e Es el factor responsable
de la calidad del
movimiento.

CLASIFICACION

CAPACIDAD DE RITMO

Permite adaptarse durante la accion motora sobre
la bBase de cambico de situaciones percibidas o
previstas a otras nuevas para continuar a accion
de otro modo.

=
CAPACIDAD DE ANTICIPACION DIFERENCIACION
Es la posibilidad de destacar en el movimiento,

Es la capacidad de anteponerse mental y la participacién ordenada de diversos grupos
molrizmente a una accion motora previamente muscularesindistintamea o
establecida e ——



mailto:profesebafk@gmail.com
mailto:joselyardet@hotmail.com
mailto:acarolinaescamilla@hotmail.com

CAPACIDAD DE ACOPLAMIENTO

REACCION
Es la condicién que tiene la persona para enlazar, CAPACIDAD DE RESPONDER LO MAS

integrar y combinar durante la accién motriz

varios movimientos en  forma  simultanea y RAPIDO POSIBLE A UN ESTIMULO

sincronizada

DETERMINADO.

45

CAPACIDAD DE EQUILIBRIO

CAPACIDAD DE ORIENTACION

Es la capacidad de mantener y recuperar <l

Permite determinar en el mejor tiempo posible y  €stado de equilibrio del cuerpoe durante o
exactamente movimientos corporales en el espacio después de una accion motriz
y en el tiempo, segun la ubicacon del objeto,

RESUMEN:

CONDICIONALES
fuerza

resistencia

velocidad

flexibilidad

CUESTIONARIO

CAPACIDADES FISICAS

COORDINATIVAS
equilibrio
orientacién
ritmo
acoplamiento
reaccion
diferenciacién
anticipacion

1) Leer detenidamente lo anterior.

2) Sopa de letras. Buscar 8 capacidades fisicas (encerrar con rojo) y 6 acciones deportivas (encerrar con azul).
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Nombrar o describir un ejercicio de dos capacidades coordinativas distintas.
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